ALFA IN
PRO ZVYSENI EFEKTIVITY VYROBY

AUTOMATIZACE PROCESU
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Roboticke / koboticke svarovani

Spolecnost ALFA IN také spolupracuje s renovovanymi vyrobci robotickych a
kobotickych ramen, spolecnosti FANUC a dalSich svétovych vyrobct.

Nabizime navrh idealnich reseni svarovaciho pracoviste, vybaveného kolaborativnim
robotem v kombinaci s nami dodavanymi svarovacimi zdroji.

Nasi specialisté maji zkusenosti jak s programovanim robotickych ramen, tak
obecné v oblasti svarovani.

V pripade poZadavku je mozné zajistit dodavku svarovacich zdrojd s prdmyslovym robotem.
Spolecnost ALFA IN je systemovym integratorem robotizovanych pracovist’ japonskeho

vyrobce OTC Daihen.
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> Svafovani kolaborativnim robotem

Nabizime dodavku kompletniho svarovaciho pracovisté
vybaveného préimyslovym kolaborativnim robotem od
vyrobcU:

= FANUC

= CROBOTP

V kombinaci s nasimi svarovacimi zdroji ALFA IN rady
SVAROG 350 IQ a SVAROG 522 IQ nebo dalsich
svétovych vyrobci
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' Vyhody kolaborativniho svafovani

VysSSi efektivita a produktivita — presna a rychla opakovatelnost

Viysoka flexibilita — snadna preprogramovatelnost pro rlizné typy svarenct, tim padem
vhodna i pro malé série vyrobkd

Kvalita — pokud se provede kvalitni priprava, finalni kvalita svart je poté stabilni a neni
ovlivnena unavou nebo chybami svarece

Bezpecnost — koboty disponuji automatickou detekci kolize, kdy pri jakémkoliv narazu se
okamzité zastavi a tim zajiSt'uji bezpecnou praci pracovnik{ v blizkém okoli

Jednoduché a rychlé nasazeni — nevyzaduiji slozita bezpecnostni opatreni, instalace a
zprovozneni u konecneho zakaznika je velmi rychlé a v mnoha pripadech i mensi
pozadavky na prostor nez tradicni priimyslové roboty

Uzivatelsky privétivé - jednoduché a rychlé nastaveni
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» Zaverem

Kolaborativni svarovani je obzvlasté vhodné pro spolecnosti, které hledaji rovhovahu
mezi automatizaci a lidskym pristupem, zejména tam, kde je dliraz na flexibilitu a kvalitu

vysledného produktu.

Volba zavisi na typu vyroby, pozadavcich na finalni vyrobek a samoziejmé na celkovém
rozpocCtu, resp. rozumném cash-flow.
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D  Jak jednoduse se ovidda kobot

Prikladem m{ze byt napriklad integrovany tablet, pomoci kterého Ize
nejenom programovat pohyby kobotického ramene, ale i témér
veskeré parametry svarovaciho zdroje a to i v prlibéhu svarovaciho
procesu.

Jakym zplsobem ?

- Prostrednictvim integrovanych funkci primo v tabletu
-V rezimu ,Job mode"

-V autonomnim rezimu
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TN Svarovaci pracoviste s kolaborativhim
robotem

Priklad pracovisté vybavené kobotem od vyrobce FANUC nebo
CROBOTP spolecné se zdrojem ALFA IN a horaky ARC. Kolaborativni
robot je upnut primo na svarovacim stole nebo umistén na
samostatném stojanu mimo svarovaci stul.

Hlavni komponenty pracoviste:

Zdroj ALFA IN nebo dalsi svetovy vyrobce

Kobot FANUC CRX10iA, CRX10iA/L, CROBOTP CRP-RC13-10W
Komunikacni interface pro robotizaci

Horak ARC M5WA Auto vodou chlazeny nebo ARC M6A Auto
vzduchem chlazeny

= Svarovaci stil 1200x800x8 mm nebo Siroka fada jinych rozméra

= Qdsavaci jednotka




Svarovaci pracoviste s kolaborativnim
robotem

Komplexni sluzby ALFA IN

« NAVRH PRACOVISTE - po konzultaci se zakaznikem

- DODAVKA - na misto u zakaznika,

 INSTALACE - do pripraveného prostoru zakaznika

« ZPROVOZNENI - uvedeni do provozu a svafovaci test

« ZASKOLENI — zakladni $koleni bezpeénosti a zpdsobu provozovani

Opce:

« Navrh a dodavka pfipravku

* Dodavka pracovniho stolu v€etné upinaciho prislusenstvi
« Dodavka odsavaci a filtraCni jednotky

* Programovani svarovacich procesu

« Navrh technologickych postupu
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Svarovaci pracovisté s kolaborativnhim
robotem

Volitelné funkce svarovaciho procesu

«  ON the FLY (Dynamické Upravy svarovani béhem procesu) - Robot dynamicky
upravuje svarovaci parametry bez preruseni procesu, coz zajistuje plynulé svarovani.

« TOUCH SENSING (Dotykové snimani pro presnou polohu svaru) - Robot pouziva
horak k urceni polohy a automaticky upravi svarovou drahu ve tfrech rozmérech.

« ARC SENSING (Snimani oblouku pro kontrolu kvality) — detekce oblouku. Systém
vyhodnocuje pritomnost oblouku béhem procesu.

« SEAM TRACKING (Sledovani svaru pro optimalni oblouk) — Funkce umoznuje
robotu priibézné prizplsobovat drahu svarovani tak, aby vzdy udrzoval spravnou

délku oblouku.
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B Svarovaci pracoviste s kolaborativnim
robotem

Pro nase svarovaci pracovisté pouzivame kolaborativni roboty FANUC a CROBOTP

-10/A - uziteCné zatizeni 10 kg, dosah 1 249 mm e

-10/A/L — uziteCné zatizeni 10 kg, dosah 1 418 mm, pohyb preklopeni (under flip). <

CRP-RC09-05W-uziteCné zatizeni 5 kg, dosah 906 mm

CRP-RC13-10W- uziteCné zatizeni 10 kg, dosah 1320 mm
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CRP-RC18-05W-uziteCné zatizeni 5 kg, dosah 1800 mm




Svarovaci pracoviste s kolaborativhim
robotem

Kontaktujte nas pro nezavaznou nabidku

My Vam doporucime nejvhodnéjsi reseni pro Vasi aplikaci
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