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Robotickeé / kobotické svarovani

Spolecnost ALFA IN také spolupracuje s renovovanym vyrobcem robotickych a
kobotickych ramen, spolecnosti FANUC.

Nabizime realizaci kompletniho svarovaciho pracovisté, vybaveného kolaborativnim
robotem v kombinaci s nasimi svarovacimi zdroji.

Nasi specialisté maji zkuSenosti jak s programovanim robotickych ramen, tak
obecné v oblasti svarovani.

V pripade pozadavku je mozné zajistit dodavku svarovacich zdrojid s prdmyslovym robotem.
Spolecnost ALFA IN je systémovym integratorem robotizovanych pracovist’ japonského

vyrobce OTC Daihen.
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Svarovani kolaborativhim robotem

Nabizime dodavku kompletniho svarovaciho pracovisté
vybaveného préimyslovym kolaborativnim robotem od
vyrobc{:

FANUC
DOOSAN
FAIRINO

V kombinaci s nasimi svarovacimi zdroji ALFA IN rady
SVAROG 350 a SVAROG 522




" Plusy a minusy kolaborativniho svafovani

= Vyhody kolaborativniho svarovani

Vlyssi efektivita a produktivita — presna a rychla opakovatelnost

Viysoka flexibilita — snadna preprogramovatelnost pro rlizné typy svarencd, tim padem
vhodna i pro malé série vyrobkd

Kvalita — pokud se provede kvalitni prlprava finalni kvalita svaru je poté stabilni a neni
ovlivhéna Unavou nebo chybami svarece

Bezpecnost — koboty disponuji automatickou detekci kolize, kdy pri jakémkoliv narazu se
okamzité zastavi a tim zajist'uji bezpecnou praci pracovnikl v blizkém okoli

Jednoduché a rychlé nasazeni — nevyzaduji slozita bezpecnostni opatreni, instalace a
zprovozneni u konecneho zakaznika je velmi rychle a v mnoha pripadech i mensi
pozadavky na prostor nez tradi¢ni primyslové roboty




) Plusy a minusy kolaborativniho svarovani

= Nevyhody kolaborativniho svarovani

Omezeny vykon — z dlivodu bezpecnosti jsou koboty navrzeny s omezenym vykonem,
nosnosti a rychlosti, proto nejsou vhodné pro Vvétsi projekty

Technickeé limity — koboty jsou vhodné spiSe pro jednodussi svarovaci operace oproti
klasickym robottim

Kvalifikace obsluhy — prestoze programovani kobott je ve srovnani s klasickymi roboty
jednodussi, stale vyzaduje kvalifikovanou obsluhu

VySSi porizovaci naklady oproti ru¢nimu svarovani — pocatecni investice nejen do
zarizeni, ale i do zaskoleni pracovnik{ nejsou malé, ale z dlouhodobé perspektivy se jevi
vyhodne.

Bez lidského pristupu — v mnoha pfipadech v priibéhu svarovaciho procesu se vyzaduje
resit operativne nestandardni situace, coz kobot/ robot neumi.




" Plusy a minusy kolaborativniho svafovani

» Zavérem

Kolaborativni svarovani je obzvlasté vhodné pro spolecnosti, které hledaji rovnovahu
mezi automatizaci a lidskym pristupem, zejména tam, kde je d@raz na flexibilitu a kvalitu

vysledného produktu.

Volba zavisi na typu vyroby, pozadavcich na finalni vyrobek a samoziejmé na celkovém
rozpoctu, resp. rozumném cash-flow.



S Jak se ovlada kolaborativni robot

Prikladem mdze byt napriklad integrovany tablet FANUC, pomoci
kterého Ize nejenom programovat pohyby kobotického ramene, ale i
témer veskeré parametry svarovaciho zdroje a to i v priibéhu
svarovaciho procesu.

Jakym zplsobem ?
- Prostrednictvim integrovanych funkci pfimo v tabletu
-V rezimu ,Job mode"

-V autonomnim rezimu




Komunikacni interface mezi svarovacim
zdrojem a robotem / kobotem

Popis produktu

Jedna s o zarizeni, které umozni propojeni svarovacich strojd fady SVAROG s robotem nebo
kolaborativnim robotem.

*tyka se poslednich modell SVAROG 350 a 522.

Komunikacni interface prevadi komunikaci CAN BUS po které komunikuji stroje SVAROG na
Ethernet/IP.

Zarizeni umoznuje plné Fizeni svarovaciho zdroje z prostredi svarovaciho kobota nebo robota.
Jak to funguje:

Svarovaci stroj posle informaci po protokolu CAN BUS do interface, které zajisti prevedeni na
protokol CAN OPEN, ktery je standardizovany. Nasledné je pomoci specialniho prevodniku
provedena konverze na protokol ETHERNET/IP (standardni prmyslovy protokol), ktery je urcen
pro robota /kobota.

Aby bylo mozné propojeni s koboty nebo roboty od urcitého vyrobce je nutné zpracovat pro tuto

aplikaci alokacni tabulku (,,signal mapping file) a provest otestovani na rozhrani dodavatele alfay

kobota/robota.



Komunikacni interface mezi svarovacim
zdrojem a robotem / kobotem

Rozsiritelnost:
Komunikacni interface je pripraven a otestovan se na kolaborativnich robotech
spolecnosti FANUC.

Po zpracovani alokacni tabulky je mozna integrace s dalSimi vyrobci, ktefi pouzivaji
rozhrani ETHERNET IP jako je KUKA , ABB, Universal robots, DOOSAN, apod...

V pripadé pozadavku je mozné po Upravé HW komunikovat po protokolu
PROFINET nebo MODBUS TCP/IP a rozsirit portfolio o dalSi dodavatele
robott/cobotl (napf. FAIRINO).
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Svarovaci pracovistée s kolaborativnim
robotem

Priklad pracovisté vybavené kobotem od vyrobce FANUC spoleéné se
zdrojem ALFA IN a horaky PARKER. Kolaborativni robot je upnut pfimo
na svarovacim stole nebo umistén na samostatném drzaku mimo
svarovaci stul.

Hlavni komponenty pracovisté:

= Zdroj SVAROG 350 nebo 522

= Kobot CRX10ia nebo prodlouzena verze CRX10ia/L

= Komunikacni interface pro robotizaci (E.604)

= Horak Parker SB 360A AUTO vzduchem chlazeny nebo SB 501W
AUTO vodou chlazeny

* pro stroj Svarog 522 je doporucen horak PARKER SB501W AUTO - vodou chlazeny
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Svarovaci pracovisté s kolaborativhim
robotem

Komplexni sluzby ALFA IN

« NAVRH PRACOVISTE - po konzultaci se zakaznikem

« DODAVKA - na misto u zakaznika,

 INSTALACE - do pfipraveného prostoru zakaznika

« ZPROVOZNENI - uvedeni do provozu a svafovaci test

« ZASKOLENI - zakladni $koleni bezpe&nosti a zptisobu provozovani

Opce:

« Navrh a dodavka pfipravku

» Dodavka pracovniho stolu v€etné upinaciho pfisluSenstvi
» Dodavka odsavaci a filtraCni jednotky

» Programovani svarovacich procestu

» Navrh technologickych postup
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) Svarovaci pracoviste s kolaborativnim
robotem

Pro nase svarovaci pracovisté pouzivame primarné kolaborativni roboty FANUC rada
CRX

-10/A - uziteCné zatizeni 10 kg, dosah 1 249 ']
Technicka specifikace: CRZ/T’.pdf y

-10/A/L — uziteCné zatizeni 10 kg, dosah 1 418 mm, pohyb preklopeni (under flip).

Technicka specifikace: %

CRX10iAL
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- Svarovaci pracovisté s kolaborativnim robotem

Zvolte vhodné reseni pro Vasi aplikaci

Priklad 1: Svarovaci zdroj SVAROG 350 s podvozkem XS+LED panel + horak
PARKER 360A AUTO + Interface komunikacni pro robotizaci + Cobot CRX -
10iAL

&

Cena. 1 090 OOO KE beZ DPH *cena 2024 alfw



Svarovaci pracovisté s kolaborativhim robotem

Zvolte vhodné reseni pro Vasi aplikaci
Priklad 2: Svarovaci zdroj SVAROG 522+LCD panel + horak SB 501W AUTO +

i r

Cena. 1 180 OOO KE bez DPH *cena 2024 alf:ﬁy




